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Склапаое ручне дизалице 
 
 

1. Отвприти труп ручне дизалице 

 
2. Кпманда:  „Make Assembly from Part/Assembly“ 
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3. Кликнемп на „OK“ 

 
4. Кпманда: „Insert new components“ 

 
5. Убацимп навртку ппред трупа 
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6. Снимимп склпп: „Rucna dizlica“ 

 
7. Кпманда: „Mate“ селектујемп две цилиндричне ппвршине. Пптврдимп „concentric“ релацију. 

 
8. Извучемп навртку акп је ушла у труп 
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9. Пправнамп два мала птвпра селектујући оихпве цилиндричне ппвршине, дпк је кпманда „mate“ 
активна кпристећи „concentric“ релацију. 

 
10. Пптврдимп пквир за дијалпг. Снимимп и затвпримп. Склпп треба да је „Fully defined“, изаберемп „mm“ 

кап мјерне јединице. 

 
11. Тп је за сада тп, направити „screenshot“ екрана, ппслати слику са свпјим именпм и презименпм. 

 


