JY MAIIIMHCKA HIKOJIA
I[MPUJEJIOP
[Tpodecop: Cnobonan NekoBuh

“ONLINE“ AIIUTUKAILIHJE Y OBPA30BABY

VY bamwanynu, 12. HoBemOpa 2018. rogune
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1. “ONLINE“ AINIUKALIUJE Y OBPA3OBABY
Tematcka obmact: O6pa3oBame H TEXHOJIOLIKE HHOBAIHje
1.1. Ancmpaxm:

Osa annukayuja je ousajuupana nPeeHcmeeHo 3a y4eHuKe (3aHuMarba.; MauuHcKu
mexuuyap) y Mawurnckoj wixkoau Ilpujedop bocna u Xepyeeosuna, maxohe u 3a npoghecope xoju
npeoajy 08y obaacm.

Hawu yyuenuyu nemajy npucmyn yubenuyuma uz Kojux ou moziu 0a yie mamepujai Koju je
NpUKAa3an y 080j aniuKayuju, Mamepujai Koju je nponucan HACmMagHuM npozpamom.

Ilocne nocosarea na aniukayujy oHu Mo2y 0a euoe npumep npopadyHa YUrUHOPUIHUX
3YRUAHUKA €A 3A80JHUM 3YNYUMA, ca yHanpeo oopehenum napamempuma (ViazHum nooayuma,).

Ca 00obperwem aomunucmpamopa (y o6om ciyuajy npogecopa), yuenuyu mo2y yHemu cgoje
yaaszue nooamxe (cKyn 00 9 paziuyumux nooamaxa,.

Annuxayuja he uzepuiumu Heonxooue npopavyHe, yceojumu npenopyuere 8peOHoCmu U3
mabena u ca oujazpama.

Yceojene spedonocmu, mabene u oujazpamu cy npukazaHu 3ajeOHo maxko 0a y4eHuyu mozy
0a 6ude KaKo u 3aumo cy 8peOHOCmu yCceojere u oumu cueyphu 0d je npopayyn ucnpasan u mavat.

I'eomempujcke oumensuje Koje cy npemxoOHo uspadyname cy ynopeheue ca peyimamuma
3a0amka ca npeoopehenum YiasHum napamempuma u npuKazane 00K ce Mooeaupa 3ynuaHux.

Ha osakaé nauun, yuenuyu mocy da cxeame u 0onyue koje he spedonocmu Kopucmumu Kao
ceoje ynasHe napamempe Kaoa Mooeaupajy 3yn4anux.

Cse 060 je nponpaheno ca 0ooamuum oojaurserouma u CiuKama.

Yuenuyu, ca o0obperem aomunucmpamopa, Mo2y npomMeHumu yiazne napamempe
anaukayuje u anauxayuja he cama ynemu cée HeonxooHe npomene y npopadyH.

Moey makohe 0a éude kako ce 3ynuaHuyu NOCMaebajy y CKIon, y 060M cryuajy Kyhuwme
PpeoyKmopa, u Kako ce 3yn4aHuyu noCmassajy y mauHy no3uyujy y CKiony.

Iocmynax modenupara je objaurven 3a Solidworks 2011.
Ha kpajy cknon pedykmopa je npukasan.

Huszaju annuxayuje je ,, reSPONSIve *“ (m3. moounnu ypehaju - npeo), maxo oa ce aniukayuja
MOdHCe KOPUCIUMU HA CUM 8pcmama ypehaja y c8aKxom mpenymky u ca c8axKoe Mecmd.

Annukayuja je kpeupana xopuuthernem: Python 3, SQLite, HTML 5, CSS 3, Bootstrap 3 i
JavaScript.

Kibyune peun: armmikanuja, HaCTaBHU IPOTpaM, MPOPAYyH IMIMHAPHIHUX 3yITUYaHHKA,
oJ100peme aIMUHUCTPATOpa, YUEHUIIH, yiIa3Hu nojaany, Solidworks, Moienupame 3ynuaHuka,
T€OMETPH]jCKE AUMEH3H]e, 3a/1aTaK ca mpeoapeheHnM yira3HuM napameTpuma, ,,responsive (13.
MOOMIIHHU ypehaju - pBo) AN3ajH.

npogh. Cnobooan Hekosuh, ouni. une. maul. 1
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2. YBOJ

2.1. ,,Online* anukanuje

,Online* amuukanuje omoryhagajy na:

a) ce rpaauBo npeaABHheHO HACTABHUM ILIAHOM U IPOTPAMOM IPE/ICTABU YYCHUIIMMA Y
00JIMKY MYJITH - MEIMjaJTHUX Mpe3eHTaIuja - TuHaMudkux "Web" amnmkanuja koje
MOTYy Jla C€ KOpUCTE Kao ,,Intranet” nmm ,,Internet*.

b) ce mocBeTHTH BHIIIE MAXKHHE CBAKOM I10jeJMHAYHOM YICHUKY (MHIMBUIyaTH30BaHa,
MPOrpaMUOMITHA - KOMITjyTEpU30BaHa HACTaBa). TpaauIlMOHaTHI HACTABHU CUCTEMH,
MOpe]] CBOJUX N0OpUX CTpaHa, Cy UIlaK nojapeheHrn 3aMUIIBEHOM IPOCEYHOM YUEHUKY.

Hajuemrhe kopunrhenun o6k ,,online* arummkanwuja je t3B. ,,MVC* Monen, mTo npeacraBiba
aKpOHHUM PEUH:

* ,Model“ — 6a3a moymataka ryie ce CHUMajy oAl ca ,,online* arumkamuje. 3a u3pamy 6ase
mojaraka Ha ,,online arumMkamuju KOpUCTHO cam mporpam: ,,SQLite*.

,» View" — Hajkpahe peueHo TO je OHO IITO KOPHCHUK aIUIMKaIUje BUIH (,,[IOTJIEA ) KaKo
nocehyje ucty nomohy nperpaxkupaua. 3a u3paiy ,,noriaeaa’ uim 138. ,,FrontEnd* -a
arukanuje kopuctuo cam: ,,HTML 5%, | CSS 3%, | Bootstrap 3 u ,,JavaScript®.

+ ,Controller* — xouTposep amnukanuje wim ,,Mo3ak"‘. Kontpounep 3a ,,online” amnukauujy
KOjy KOPUCTHM Ha OTJICJHOM Yacy je mucad y ,,Python 3% Bep3uju.

MVC

-

request
MTTR CLL o
response
Controller .«-»-‘pn?\ o
[UOMN ow
demand v data

ode! View
[P —

Hana 28.3.2018. rox. y JY Mammunckoj mkonu [Ipujenop oap:kao cam orjeaHH yac Ha
HuBoy Peny6nuke Cprcke.

Yac je Ouo ycrenas, a Ha yacy caM KOpUCTHO ,,online* arumkanyjy ,,Cylindrical gears’
calculation and modeling*.

ATunKaimja Kojy KOpUCTUM Ha OTJIETHOM 4acy je, 10 MOM MHIUbEHY, IIPUMEp Kako Ou ce
HacTaBa U3 CTPYUHHUX NPEAMETA MOTJIa p€aJIN30BaTH y IIKOJHA, a KO_]y YUCHHUK MOXKE J1a KOPHUCTH 3a
CaMOCTAaJIHO yueme o]l Kyhe.

npogh. Cnobooan Hekosuh, ouni. une. maul. 2
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3. Canpxaj

1. “ONLINE” ANIJTUKALMIE Y OBPA3BOBAHDY ....ooiiiiiiiiieeiteiee ettt 1
1 I Y Vs (ol 0 oo |1 ¢ OO O O U U TP 1
P =10 ] PRSPPSO USRPPRPRR 2
D T @ 1 oY [ a TR T o ¥ T [N =N RU 2
T 0=V [ o) 1 | PP 3
4. ,0Online” kypc: ,,CS50: Introduction to Computer SCIENCE”.........eeeeiiiiieiiieeeee e 4
5. ,0Online” annukauuja: MpopadyH 1 moaennpare UMAUHAPUYHNX 3YNMUAHUKA ..eeeeeeeeeennnnreeeenn... 5
T T 100 T | PP 9
7. JluTepaTypa, U3BOPU 3HAHA U CEPTUPMKATU ceeeeerieeeeirieeeeeitieeeeiireeeessireeeessaeaeeessseeeessnssneesssnnens 9

Tsoja oka cy3na 08a, meoj ocmex meoja oka 08a cpehna ma

Teoje cpye wmo noo mojum OIaHoM Kyya, meoj epuukli u ma Heka MyKa wmo nOHeKao me Hamepa
oa wmyyau,

Tsoj 3aepvaj HescHu, meoj nozied cpehnu,
Tsoj y30ax y Hapyujy ka0 me HOCAM,
Tsoj y30ucaj kao me Ha meno moje noiecHem cpyem Ha cpye,
Teoj ocmex wimo me yunu cpehinum,
Tsoj nokpem manu, bnazu, meoj cmMucax Mo2a npcma jaxu,
Tesoj 3azpmeaj wimo me mebu spamu,
Tsoj cam kpenku, 1axu,
Tesoj arcueom - mo boe dOpacu meojy majky u mene Hazcpaou,
3602 mebe moj cawn, moj kKopax oa me He nPoOYOUM je 1aeaHu,
3602 mebe moje cpye 3ampenepu, Moj enac 3a0pxmu, mMoja oyuia Kpaj mebe ce cnycmu,
3602 mebe moj srcueom nocmade, ene uyoa, Kpemarve 3emmwe oxo Cynya,

3602 mebe moje cpye nacmasma 0a Kyya.

Anexcejy Hexosuhy Lleujuhy
MOM CUHY

npogh. Cnobooan Hekosuh, ouni. une. maul. 3
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4. ,,Online* kypc: ,,CS50: Introduction to Computer Science*

Oxrobpa 2016 roa. cam ynucao Kypc u3 mporpamupama mnoa HazusoM: ,,CS50: Introduction
to Computer Science*.

Herasbauje nH(OpMAIIHje 0 OBOM KypCy c€ Hasla3e Ha ciefeheM JTUHKY:
https://www.edx.org/course/introduction-computer-science-harvardx-cs50x

Hana 5.1.2018. roa. cam 106mo ceptudukar, momro caM IPETXOTHO PENIHO CBE Mpobdaeme
KOjU cy npenBul)eHn mporpaMoM Kypca, ypaaro GUHATHH MPOjeKaT U UCITYHHO CBE HEOIXOHE
oCTaJIe YCIIOBE J1a MH C€ M3/1a CepTU(HKAT.

VY okBHpY (hUHAITHOT MMPOjeKTa caM Hampasuo ,,Web* (,,0nline*) arumkanujy mox Ha3HBOM:
,Cylindrical gears’ calculation and modeling* — y npeBony (IIpopauyHn u Mmoaenupame
MWINHAPUYHUX 3YITYaHHUKA).

,Web* ammukanuja ce Hanasu Ha ,,CS50 - Harvard* miatdopmu rie umam CBOj HaJIOT.
,Web* armukalyjy Mory mo noTpedu YKJbYYUTH U UCKIBYUHTH, Tj. MOTY j€ IMyCTUTH ,,online* moj
oJipeheHnM yciaoBuMa.

,» Web* anukanyja je JoCTylHa Ha IMHAMUYKU TeHepucaHoM JuHKy ca CS50 IDE
iatgopme.

[Tpumenom nHdpopmannono komynukanuone Texunosnoruje (MKT) rpanuBo npomnucano
HACTaBHUM IUIAHOM H ITPOTPAMOM j€ MPEACTABIBEHO Y (DOPMH MYJITUMEIN]ATHUX MMPE3CHTAIH]a
yuMe ce moctuxe cienche:

* MonepHe ,,online* aruiMkanuje y4eHUIM MOTY KOPHCTUTH KaKO Yy IIKOJIH, TAKO M BaH
uikone. ,,Online* annukanuje umajy T3B. ,,responsive unu ,,mobile-first“au3zaju, 13. na
ce MOT'y KOPUCTUTHU Ha CBUM ypehajuma Koju Moip>KaBajy UHTEPHET: MOOMIHU
tenedoHH, TableT, ePCOHATHU pauyyHapH UTI.

* ,,Online* anumkanuje ce Hana3e Ha UHTEPHETY, [TpaBa MPUCTYTa yYeHUKa ,,online*
aIuIMKaIj| Cy OrpaHUYeHa paBuMa Koje oJpehyje aqMMHUCTpaTOp alUIMKalllje,

* IIpoBepaBame nocturayha ydeHuka ce U3BOJU Ha HAYMH KOJU j€ MPUCTYauHUJU U
MHTEPECAHTHUJH 3a y3pacT YUEHUKA.

*  YyeHulM pemiaBajy npojeKTHHU 3a7aTak kopuctehu nHpopmalyje ca MyITUMEIU)aTHUX
npe3eHTaluja, nparehu ymyTcTBa ca npe3eHraiuyje (mporpaMiuoOuiIHa HacTaBa).

* ArmCTpakTHU IIOJMOBU CE€ MOTY MPEJCTABUTH Yy pa3yMJbUBHjeM OOJIHUKY (ITOYEB 01 0OUYHE
CJIMKE Ta IO HIIp. aHUMallija MexaHu3ama) kopuctehu npucryne o npocTujer ka
CJIO’KEHH]EM, O] JIAKIIET Ka TEXKEM.

npogh. Cnobooan Hekosuh, ouni. une. maul. 4
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5. ,Online“ anmmkanuja: [Ipopauyn u MoaeIHpame MUIHHAPUYHUX 3yMTYAHNKA

Ha crnmkama mcnon ykpartko je mpejcTaB/beHa yrnorpeoa ,,online® arumkanuje: ,,Cylindrical
gears’ calculation and modeling* — y npeBoay (IIpopauyn u monenupame UIMHIPUIHUX
3yMYaHUKA).

OBa amukanuja je yjelHO ¥ MOj IPeUIor Kako ce MOKe PeaJTu30BaTH HacTaBa U3 CTPYYHHUX
MpeaIMeTa, Tj. KaKo ja peaqu3yjeM MpeCcTaB/beHH HACTAaBHU Ca/Ip)Kaj 3aXTE€BaH HACTABHUM ILIAHOM
1 nporpamoM (MpomKcaH oj1 cTpane MuHKHCTapCTBa MPOCBETe U KynType Pemyoiukce Cpricke).

Final Project by Siobodan vkovic Regeis Log

Additional information

Students in the class

A X A

Drive gear modeling

Register [ ¥ ‘ ‘ b

Driven gear modeling

® < 9

Assembly modeling

Yt ®

Ca. 1. PerucrpoBame Ha ,,0nline* animkanmjy.

Additional information

Students in the class

Drive gear modeling
v ‘9 @9 ©

‘ Driven gear modeling

o <o e 9

Assembly modeling

‘ Erassss—— Y 3 @

Ca. 2. Jlorosame Ha ,,0nline* anmkanmujy.
npog. Cnobooan Hexosuh, ouna. une. mawt. 5
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Pregled unesenih podataka

Sve dok Vamn administrator
hoje ste u obirascu lspod sek

Utazni podaci:

SN A prenose

Brey obrtag pog, Tuplanaa
Prenossl odnos:
Brog ULATA POY. TupLanka

Ugac nagma botoe linge
TUDSEA N3 POJEONOM Krught

Faktor Sirine | precavka
TePtanks

Koehcyent pomeran|s profils
pog Tunianaa

Hoehchent somaran|a peofila
gon). tupianh

Materyal tupianna

a

nr dozvali emate prave da menjete unsime podatior

Vad statas da menjate unefveone podaties jo u.hmu;n'r.'

Ca. 3. 3aparak ca ynanpen onpehenum
napamMerpuma (yJIa3HUM MOJANMMA).

Obrazac za ulazne podatke

U obrascu lspod tsesite wlazne parametre za zadatalkd

Ulazni podadi:

Snaga koju prencee
Tuptanicl:

Bro) cbrtaja pog. zupéanika:
Prenosni cdnos:
Broj zubacs pog. xuplanika:

Ugao nagibs bodne linge
IUBICA A podeonom krug

Faktor Girine | predaika
Tuptanika:

Koeficijent pomeranja profila
pog. zupéanika:

Koeficijent pomeranya profila
gony, rupéanika

Matengat zup&anika:

s podalne

Sraga (vW

Erny cbrixa (obmm)

Prennsm oonos

B Tuba

LG40 NSy B (U slepaima
Fasuw Snine | prodniki

Koeficient pomerana profiia

MO N pOmes S (ol

Waterya Jupl anaa

Ca. 5. YHouemwe yaa3HUX nogaTaka
(9 yaa3Hux nojaraka).

npog. Cnobooan Hexosuh, ouna. une. mawt.

y Propect At nat) | Rostmnte 140N

| User's information
User. w has following data

Ut » Dt Change user 'y rights Usar s dato rights

|

Ca. 4. OnoOpeme agMMHHUCTPATOPA 12
ce yHecy yJa3HH MOJALH.

Pregled unesenih podataka
sendetha ..- '_‘ -' : Mot rw abe dwte da

Ulazm podac

u pord wiektevalt

BABGE bag prenaie
retanm:

Brwy anrtage poy tupdevne
Prences odnos
By Iubats pog Tudtenns

Ugeo nagita bodme hoge
ITUBAEI NI POSETNAM brugu

Faame brne | predang
Hretgent pometanie prefie
20g TwWOCavn

oets cent pOmaTan|e prTHe
o) tupess

Materia fupavne

Cu. 6. Ilpersen yHemeHux yaa3Hux
NM0aTaKa HHIAUBUIYATHOT
3ajaTKa.
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Prethodni prora¢un . <
Dozvoljeni napon na bokovima zubaca

Obrtni moment pogonskog zupéanika Trajrun dirumition

dodljivost bukoen N
YL
rubiece (peemme T 4.4 sa mmecial: C.£320 bl e

a2 ygrasn =
30 '

1iren oeragn jealsxn) perarnetar
Fadatin Kada sime iradacall wgaos
Seziun modeme Grafunect obrind
et

srovseUl radutuamo nu

B
T = 051561077 EVH
b prenose gupfoend | 4 35819772 BNm

bexihe pogonskoy

UgAnne

nuptanika

Stvagn fe taboode ulpend parametas

tolathn

Morarmn Smat) u vidy da v snsga R
fxrmbenn u kW, tr i e ciff prechodoog | T 5" 10030773 Mwe
proraduria ilo odtedimo predutl

podeot

hradnice pogonshiog
rupanisa hari ae meed w mun, zhog
Sopra nas o ns|podesnify becazitd obrenl
nosend 1 Num

2o (el resarsvntjo taditha

Potretu jo da pevrvedmo ofirtig
mosent o N

Dozvoljeni napon na bokovima zubaca

Trajna dinseed®in leded ] vost hulov N (Lo - - " o

. Can =M — 4 v »
rvbec e (permm a it ergal: CAx20) -, - » . >
m - ' e
- - - -

SErpwe slgursst) ganiy Fa 14110 2.0, USVajn: &= 1.7

razaranla tobarea 1ubacs s ow'e u

Ca. 7. Ilperxoanu npopa4yH. Ca. 8. Ilpuka3 ycBOjeHMX BPeJHOCTH B
onrosapajyhux ra6ena.

C$°0 - 2017 Finat Project Provaluny = SIPEN Fqurnne AD Otz = ACCOT {KauTRsE) navs -

Zavrsni proracun

Osnovna zupcanica

Ugwo nagiba profila u normalnom preseku ima o =20
stundardou vrednost

Snaga: P 100 (kW)

Biro) obrtaja: o) = 1500 (min™)
Ugao nagibe bocne linlje zabeca ne podeonotm Am Ko - | <
Vrenosmi odnos: 3 = L8O

krugu e zadan po postavel zadatia / : !
3 Bro) zubaca: 2, = 3
MoZermno izradunati ugao naitiba ) ¥ (Tl A

15
el & 10.367%47
profila u glavnom preseku &= prou IVIGhi

Ugino tagiba: S« B+

Vrednost ugla @ = 0352220 rad Srwer nagiba boéne linipe pogonskog
pagiba profile u agpanika; desnd
radijanima o
Faktor Sirine | preénila supCanika
Vrednost ugla nagibe profila u stepenima & = 0180762

T “,”;{_ - 06D

- - - Koellcljent pormeranja profils
Brojevi zubaca i njihov odnos

Broj zubaca pogonskog zuptanil je zadan po =30
poatavel zadatke

pogonshog zupéanila: z,= 0.30

Koeticlient pomeranja profila
gonjenog .'.J“(,‘lll'u\ g = 010

ufnea

Prenosni odnos je takode zadan uslovom zadatla, 1=1.80 o Korads zupEasihs Kvalitet izrade zuplanika: 7
MoZemo jzradumati broj zubaca e 1 age.0 P Faktor sp. dinam. sila: X, = 125
gonjenog zupdanika zsieade s
; ik Materijal zupfanika: C4320
Broj subaca gonjenog suptanika se poshke 2 =54

nrafunsvanja zaclouluie na celi broj PoloZa] zuplanila: simetridan

Klnematskl prenosnl odnos se raluna 2aviano
od brojeva zubaca zuplanika. -

Ca. 9. 3aBpuiHyM NpopavYyH MHIMBUIYAJTHOT 3aaTKA.
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C$50 - 2017 Finad Project Fromatucy - Den RQUINCE(] CAD guzap = hzcourt (Konwnichs naiog ng Qut

Modeliranje delova reduktora i sklopa Dodatne informacije

Po zavrietios svih proraduna upoznati smo sa svim teophodnim dimenzijana, pa / Ulazn parametn zadatks
moZetmo pristupiti modeliranju delfova reduktoea | samog redukrora

Za muodeliranje delova redultora | sklopa loristit Semo program SolldWorks 2011 Soaga: p= 100 (kW)

Cilindriéni h([\' anici s kosim (zavojnim) Falie ima imaju skoZen oblik
roj obrtaja: », = 1500 (min
B ) J =1

W Cunardnl zuptank sa

Prenosni odnos: j = 180

Broj zubaca: 7, « 30
Mal tupsanin VOLK! DU K SHop
Ue

W nagita: f= 8-

. Smer nagiba boéne lintje pogonnkog
Te]o pogonSl(og mp&nnlka zupfanika: desal
Pogonskd zuplanik demo modeliran od cilindra 8j je Faktor Sirine i preénika zupéanila
preculk jednak predniku teenene KraZnkee, od kojeg demo
oduzeti meduzublje | pomodu cirkulacionog paterna isto
umnoditi potreban broj puta

o= %’d, = 0.60

Koeficijent pormerania profila
jzmodeliramo cilindar preénika temene dy= U0 w® pogonskog zupfanika: x; = 0,30
kruznice pogonskog zupfanila, odredene u

FAVISNOM proradunu

DLk
Koeficijent pomesanja profila
g upaniiba: g, = 0.10

% Vocita me pon s

W Qdoaar temane kndnee

Rvalitet tzrade zupfaniley: 77

- . . Faltor sp. dinam, sila: X,= 125
Duing cilindra jednaka je Sirini pogonshog b= B0 ww & Mogdetrans ubacs
zuplanika, odredenoj u zavrinem prorafunu Materijal zoplanika: C.4320

Poloda| supfanika: simetrican

((d,= 116 wm Vi ete izmodelirati cilindar proénike
o temene kruznkce iz Vaseg zavrinog proraduna

_"q = 08 me ) Dulina ellindra jednaks jo $irinl pojonskog
S suptanika, odredeno] u Vasem zavrinom
proracunu

Ca. 10. [Tapajenan npuka3s pe3yJraTa HHIABUAYAJHOT 32/1aTKA U 3a/1aTKa ca npeoapehenum
yJa3HHM MapaMeTpuma.

Tacka za spajanje sredine meduzublja

sa sredinom zupca
o W TS, U e
Pogoenhd | gonfent supCanih se moreju oddegari 1 ds CEEFPIET R ) - e
oo Jodiog updanihon wiaxt u mediceatile Soupoy, o R B W Ry P 4 s
prsededlnanme TaKu 2 spaban|e s gonjedm 2uplanikm el bW =
R L iov

Predaik hineomet she kngfnicoe b odreden L E L

1 zavrinnm promadun
Modem: acunet| pelopeetnik
Wirernatabe

e

Koristymn prethodno Groconstu yrednoss Mpan = 3366 ¢
ugha rotecije profila u svpesine

—
’

T
T T [ R REF VN T P
ry reg

!

TTAE VIR

Ouno rastojanje eupcanika je odredeno u zavrioom B g+ = 101074 mem

proreduni

Na ovom mestn v modediraogn skiopa modomo da w
AWIIDO U tadnod! pror

arg Vg = 142511 WM Osne rastofanss 2ugdanila u swtioom porsdume, j¢
——— odredeno takode za Vak xadatale

Pridikam medaliranja proverite tadnod Valoy
prorading pa prvtening opisant s

", “ 5350 == U Vakern xadathu prelnlic ewmarnie
‘ . i R S m
promadur
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TexHOJIOIIIKE HHOBAIM]E I"eHeparTop IpUBPEIHOT pa3Boja

6. 3ak/pyuak

Muanu Jbyii — YYCHHUIIM, BEOMA JIAKO YCBajajy, KOPUCTE HOBE TEXHOJIOTH]E, 300T Uera
MpUMEHa HOBUX TEXHOJIOTHja y HACTaBU Tpeba Aa OyJie HElITO MITO je MPUPOTHO — HOPMAITHO CaMO
10 ceOH, CBAKOIHEBHO.

Tpaauumonanann o6JUK MpeAaBama ce HE MOXKE y MOTIYHOCTH M30allUTH U3 HAacTaBe, UCTU
Tpeba KOMOMHOBATHU ca MPOrPaMUOMITHOM, WHAWBUIYAIN30BAaHOM UT/I. HACTABOM!

,Online* armukanuje ce Haja3e Ha CEpPBEPY, TaMO HEKOM YJIaJbeHOM padyHapy, 4uje
OJlp’)KaBame HUje 00aBe3a MPEeJIMETHUX HACTABHUKA, AJIH C€ 3aXTeBa KOHTUHYHPAHO YCaBPAIIBAE Y
WHPOPMAIIMOHUM TEXHOJIOTHjaMa O] CTPaHe MPEJMETHIX HACTaBHHUKA.

Wneanno O6u 6uno ga Hop. MuHUCTpacTBO npocBeTe u Kynrype Penybnmke Cpricke nma
cepsep (wnu mwiaTu ,,domain‘) Ha kojem Ou CBa MaTepHja M3 CTPYUYHUX MPeaMETa Ora
Npe/ICTaBJbEHA y EIEKTPOHCKOM OOJIHKY (BUEO 3amuc, ,,pdf* marepujan, ,,online® armukamuje uTx.)

Z[OIJ_UII/I CMO 10 TA4YKC KaJia ApKaBa Tpe6a Ja IIOMOTHE npo@ecopI/IMa CTPYYHUX IIPEAMCETA Y
CpCABbMM CTPYUYHHM HIKOJIaMa, aKO IO MOM MUIIJBEHY KCIIUMO, TaqHI/Ije IMOKYyIIaMo aa APKXKUMO
KOpakK Cca CaBpCMCHHUM CBCTOM.

[Ipennaxxem MuHUCTapCTBY MpocBeTe U Kynrype Pemyomuke Cpricke aa ce cBa JIMTeparypa
U3 CTPYYHUX IpeaMeTa y oosacTi: MalMHCTBO ¥ 00pajia MeTasa MPeJCTaBH y €JICKTPOHCKOM
00JIUKY — Tj. y 00IHKY ,,online* armukaruja!
Jlureparypa, H3BOPH 3HAKA U CEPTUPUKATH
Mammnucku enementu |, Cnacoje Hpanuh- beorpan.
Mammncku enement |1, Cnacoje panuh- beorpan.
OcHoge koHcTpyHcama 3a |V paspen, Crnacoje Hpanuh- beorpan.

Koncrpyucame 3a IV paspen, Cnacoje panuh- beorpan.

o~ w PN

Nnxemepcko MaIMHCKY MPUPYYHUK 2, 3aBOJI 3a YIIOSHUKE M HacTaBHa cpefcTBa beorpan
1992. rox. rpyna ayrtopa.

6. ,,Online* kypc u3 nporpamupama: ,,CS50: Introduction to Computer Science®,
(https://www.edx.org/course/introduction-computer-science-harvardx-cs50x)

7. Ceprudukar ca kypca ,,CS50: Introduction to Computer Science®: Certificate of Achievement
(https://courses.edx.org/certificates/29aeac6b086b430ab56d4e69a27eccef)

duHaIHM TIpOjeKaT — BHJEO Ha ,,YouTube“-y: ,.Cylindrical gears’ calculation and modeling™
(https://www.youtube.com/watch?v=ITIhFOm_G3M),

8. Ceprudukar 3a nporpam ,,SolidWorks*: Certified SolidWorks Expert - Mechanical Design
(https://cv.virtualtester.com/qr/?b=sldwrks&i=c-7gryu793hx).
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